


Yonelim Kumandalar

» Tepki Tekerleri
* YOnelim kontrolU icin en ¢cok
kullanilan cihazlardirr.
« Kontrol Moment Jiroskoplari

« BUyUk gbvdeli uzay araclarinin
yonelim kontrolu icin uygundur.

* Manyetik Tork Cubuklari

« Kullanillabilmesiicin cevrede
manyetik alana ihtiyac vardirr.

e |tki Motorlari




Teplke Tekerler:

» 3-Eksende yonelim kontrolU icin en
az 3 tepki tekerine ihtiyac vardrr.

« Genelde ariza ihtimaline karsi, bir
tanesi yedek olmak Uzere 4 tepki
tekeri kullanilr.

« Azami tork 0.01 ve 1.0 Nm
arasinda degisir.

* Azami acisal momenti 2 ve 250
Nms arasinda degisir.

« Azami ddnus hizlar 1000 ve 6000
rom arasinda degqisir.




Kontrol Moment Jiroskoplar:

» Tepki tekerlerine benzeyen bir
mekanizmasi vardir,

 Jiroskoplarin donme eksenleri
degisebilmektedir.

« Jiroskoplarn donme hizlar sabittir.

» Tepki tekerlerine nazaran daha
yUksek tork Uretirler.

« Acisal momentum araligi 1 ve 2000
Nms arasinda degisir.

« Genelde 4 kontrol moment jiroskopu
bir arada kullanilir.




Manyetik Tork Cubullar:

» Basit bir yapiya sahiptir.
« Hareketli parca icermez.

« Cogunlukla farkl eksenler boyunca
3 manyetik tork cubugu bir arada

kullanilir. —_—

« GUvenirligi artirmak icin tork
cubuklarinda 2 sarim birlikte
kullanilabilir.

* Lipag = 1 (A X B)



Ithi
JMotorlare

Itki motorlan yéringe kontrolU icin
kuvvet, yonelim kontrolU icin ise tork
Uretirler.

Cevresel manyetik ve yer cekim
alanlarndan etkilenmezler.

Calismalariicin yakit harcamalari
gerekir.

* F=mv,

e T=rxF

Yonelim icin genelde 3 cesit itki motoru
kullanilir;

« Soguk gaz itki motoru
» Tek terkipli yakit

« Cift terkipli yakit

* Elekirik itki




Yoneliom Kontrolii

« Uzay araclarinin yon kararlligricin 2
farkll yontem kullanilir;

« Uc-eksende kararlilik
« Donerek kararlilik




Yonelim Kontrol Kanunlar:

» Sadece Tepki Tekerlerinin yon kararliigr icin kullanildigi
durum;
*L=-k,q.—kjw
*Jow=—[wXx]Jw+L
- h=—[w X]h — L
 Manyetik Tork Cubuklar ile donmeyi durdurma durumu;

k
m=—wXDb
IB|

cL=mXB



JMomentum
Dosaltma

« Kontrol Moment Jiroskoplar
ve tepki tekerleri Uzerinde
biriken asin acisal
momentumun bosaltilmasi
ICin;

« |tki motorlari

« Manyetik tork cubuklari,
ve

* Yercekimi degisimi
kullanilir.




